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Sistemas dindmicos com sensibilidade as condi¢es iniciais caracterizam o que chamamos de
caos. Para a compreensdo deste conceito e suas implicacdes, nesse trabalho desenvolvemos
uma plataforma online que reine simulagdes que, de forma interativa, introduz o conceito de
espaco de fase, sistemas dinamicos cadticos e ndo caoticos e de expoentes de Lyapunov,
valores que medem a taxa de divergéncia de trajetorias inicialmente proximas, identificando
se ha caos num sistema. Para o desenvolvimento do trabalho, foram feitos levantamentos de
diversos problemas formulados a partir da mecanica lagrangiana, usada para obter as
equacbes de movimento dos sistemas. Foram desenvolvidos, em Python, algoritmos para
resolver as equacdes diferenciais utilizando método de Runge-Kutta de quarta ordem para
integracdo numerica de cada sistema dinamico modelado. Também foi desenvolvido em
Python o algoritmo que calcula numericamente os expoentes de Lyapunov usando o método
dos clones. Foi usada a biblioteca VPython para a animacdo e representacdo grafica dos
sistemas dindmicos. A plataforma estd disponivel no seguinte endereco eletrdnico
<https://sicsimulacoes.000webhostapp.com/index.html>. SimulacGes podem facilitar a
discussdo sobre sistemas que possuem caos, trazendo para o aluno o entendimento de
conceitos do tema, também sendo util para professores ao fazerem uso das simulacdes
disponiveis no site como uma ferramenta complementar no processo de ensino.

Palavras-chave: teoria do caos, expoente de Lyapunov, plataforma online de sistemas

complexos.

Area do Conhecimento: Ciéncias Exatas e da Terra.

Apoio:

Editoral < E !?.1 ﬂ] [ﬂ IP E

Realizacéo: h
%
‘\'0 2
Universitdria

PRPPG UFRPE da UFRPE

@CNPQ % 2~ FUNDAGAD APOLONID SALLES



